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HITACHI

Inspire the Next

Mitgelieferte Dokumentation iiber aktuelle Produkt-Serien

Hinterlegte pdf-Dateien

‘s Pro-dnve - Unbenannt

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Kommunikation Bedienen Assistenten | Hiljs

5J-P1 pdf (DE)...
WJ200 pdf (DE)...
WL200 pdf (DE)...
WEST pdf (DE)...

D Meues Projekt (& Projekt 6ffnen... = [ Projekt speichern | ' Meuer Umrich';

o, [ T

igenschaften

Projekiname

Varsion Zeige den "Docs” Ordner...
Kotai Online Dokurmentation...
Firma Uber Pro-Drive
Kommentar

sicherung Starmelderegister.., | KB
i

Vergleichen +

Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved.
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Speicherort der mitgelieferten pdf-Dokumentation

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Kommunikation Bedienen Assistenten | Hilfe

~ - . . ]
[(] Meues Projekt (= Projekt affnen.., « [ Projekt speichern | @ Neuer Umrichi  SI-P1pdf (DE)...

------ E Y Uriocnanni] | e T ——]

sicherung @ Starmelderegister... | 1B Vergleichen |

Bigenschaften WL200 pdf (DE}...
Projektname
Version Zeige den "Docs” Ordner...
Autor w-'v
Firma Uber Pro-Drive
Kommentar

Datei Start Freigeben Ansicht ~ @
’1' u & | Verschiehen nach - ¥ Laschen ~ T_‘t" @ B
-} o =
An Schnellzugriff Kopieren Einfigen - Il Kopieren nach =T Umbenennen ~ Neuer B Eigenschaften Auswahlen
anheften 0] = Ordner - 5] -
Zwischenablage Organisieren Neu Offnen
4 <« Pro-drive » Docs v o O "Docs" durchsuchen
Name Typ GroBe
> #Sch
1% 1BN-P1_DE PDF-KChange Vie... 8,669 KB
~ @ On g Pl Getting Sterted DE PDF-XChange Vie.. 9.506 KB
> D @ PHB WJ200_DE PDF-XChange Vie., 4417 KB
> W ' PHB.WL200 DE PDF-XChange Vie... 5472 KB
> M
> oy Oni
> [ Die
> b Net

4 Elemente iC

Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved.
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Online Dokumentation

'L Pro-drive - Unbenannt

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Kommunikation Bedienen Assistenten | Hilfe

D Meues Projekt [Z Projekt &ffnen... = [ Projekt speichern | ‘ Meuer Umric I 5)-P1 pdf (DE)...

| WI200 pdf (DE)...
Eigenschaften WL pdf (DE)...

: MEST
Projektname

Zeige den "Docs” Ordner...

cherung @ Starmelderegister... | ' Vergleichen =

------ . [

Version
Autar

Firma

Kommentar

d: t_cat ienzumrichter.html % o= @ @

3 Wietere Favorten

HITACH Qsune wherkseo [T

vome [ Sevice&Support  Unternehmen  Akuelles  Kontakt

5P Systeme Getriebe & Motoren  Schaltschrankiosungen  Inket & Laser Drucker

Hitachi Frequenzumrichter

Unsere hter sind in puncto Intellg L den letzten Jahren drastisch verbessert worden.
Einen wichtigen Beitrag dazu leistete Hitachis im Bereich der L PM). Aber auch
Kompaktheit, o tund lichkeit der Hitachi nter haben wi far Sie optimiert. Ob es ein

Low Budget Gerat oder die HighEnd Version ist, Zuverlassigkeit ist bei HITACHI die oberste Prioritat. Durch die kompetente
Beratung des Innen- und AuBendienstes wird Ihnen far hre Applikation genau die passende Serie zu attraktiven Konditionen
und gutem Service angeboten. Uberzeugen Sie sich vom Erfolg unserer modernen, benutzerfreundlichen Entwicklung im
Bereich der HITACHI Frequenzumrichter.

Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved.
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Online Dokumentation

@ Freauerumicherin

X

O A& hip: it t_c: Juer chter.html

° - Download, aktuelle Umrichter-Serien

Home odul

Senice&Support  Unternehmen  Aktuelles  Kontakt

und gutem Service angeboten. Uberzeugen Sie sich vom Erfolg unserer modernen, benutzerfreundiichen Entwicklung im
Bereich der HITACH! Frequenzumrichter.

Download, alte Umrichter-Serien

mehr erfahren > mehr erfahren >

@ Frequenzumrichter innovativ el X

O & httpsy//www.hitachi-da.com/produkte/product_category/frequenglimrichter.html Q % ¢ 3

B Weitere Favoriten

Frequenzumrichter Archiv

mehr erfahren >

Inbetriebnahmeanleitungen

= Inbetriebnahmeanleitung Serie L200 Iy
=  Inbetriebnahmeanleitung Serie L300P
= Inbetriebnahmeanleitung Serie /200
= Inbetriebnahmeanleitung Serie 5700
= Inbetriebnahmeanleitung Serie SJ7008
= Inbetriebnahmeanleitung Serie Wj200-CPE
= Inbetriebnahmeanleitung Serie X200
Produkthandbilcher

= Produkthandbuch Serie 100

m  Produkthandbuch Serie j300

m  Produkthandbuch Serie L100

Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved.
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Info zur Software-Version

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Kommunikation Bedienen Assistenten | Hilfe

| - y
[] Meues Projekt (= Projekt offnen... ~ [ Projekt speichern | {8 Meuer Umrichi  S)-P1 pdf (DE).. sicherung 4F) Stérmelderegister... | ip Vergleichen =
X ] oo = — WL

| Eigenschaften \:é_:?ﬂ;dféDE]

Projektname paf D8],
' Version Zei 2 mlrcner...
I Autor nline Dokumentation...
|

Firma b
| Kommentar

Copyright {c) 2020 Hitachi

All rights reserved

Keine neuen Updates vorhanden

Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved.
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Gestaltung des Bildschirms iiber den Reiter ,,Ansicht”

Datei Bearbeit Ansicht  Ppojekt  Kommunikation Bedienen  Assistenten  Hilfe
1 [] Meues Projekt |v Symbolleiste 1 Projekt speichern | B Meuer Umrichter | ©0 Konvertiere zu.., | | Datensicherung @ Stormelderegister.., | [ Vergleichen vl I
______ % ’Ei’m}elﬁbaum g ont :
ll Eigenschaften Wert
|7 Kontrollfeld 4 :
2 — Projektname Unbenannt
|v Statusfeld 5
Version
Autar

Firma
SEA

Eommentar
| Micht einstelibar

3 — Einstellbar
_ Ausserhalb Bereich
Unterschied zur Werkseinstellung

| Unterschiedlich

Geratesteuerung P Digitale Eingange
r ) Direktmadus FU auslesen (F9) b Startvorwérts |El |L—?| e I:.:IU
4 & Online FU beschreiben [F10] 4 Start ridowarts - Digitale Ausgahge
Qfﬂ].ng' spgjchem .Sh}p ”‘.".‘“?'““9‘" @ FUFehler @ STO-Funition sktiviert

{2 Mit Limrichter verbunden bieiben

5 _| Keine neuen Updates vorhanden

© Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved.
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Anpassen des angezeigten Bildschirms mit , F8“

HITACHI

Inspire the Next

Datei Beyrbeiten Ansicht Projekt Kommunikation Bedienen Assistenten  Hilfe

~B=rreTes Projekt Ctrl+N
= Projekt 6ffnen... Ctrl+0

B’ Projekt schlieBen Ctrl+F4

& Projekt speichem Ctrl+5

Projekt speichern unter...  Shift+Ctrl+5

Projekt Kopie speichern unter...

Projektdatei Pfad in Zwischenablage

é Drucken Parameter...

Ctri+P

El Export..

Eigenschaften
Projektname
Version

Autor

Verlassen

A+ X

1
Projekt speichern | B Neuer Umrichter Konvertiere zu...

Wert

Unbenannt

. Einstellunigen

Allgemein

Gitternetzlinien anzeigen
[]verwende Produktionslinie
SI-Einheiten anzeigen
Online-Monitor Darstellung
Suche nach Updates

Verwende Regionen:
EU
“us
bl
Sondertypen

Zeigen:

[ zeige Statusfenster
[JErstelle Log-Datei (Pra-drive.log)

[ serielle kKommunikation zeigen

Datensicherung "@ Stormelderegister... | 7]

Fernwartung Datensicherung  Spezial

Default Schnittstelle

Frequenzschritt

Bei Programmstart | Neues Projekt erstellen  ~

Default Parameterfilter | Strukturiert

Angezeigte Spalte

Vergleichen =

Parameter-r,

Mame
Anwendereinstellungen
Werkseinstellungen
FU-Einstellungen
Bereich

Beschreibung

Status

10-Bereich

RTE

Einfluss

Adresse

DRW-Adresse

SRW Beschreibungsablauf

SISISISIAIATS

|
L+
| Defauit |

e

Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved. 3
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Automatische Update-Funktion deaktivieren mit , F8“

. Einstellungen

Allgemein | Fermwartung  Datensicherung  Spezial

Gitternetzlinien anzeigen
[ verwende Produktionslinie
SI-Einheiten anzeigen

Suche nach Updates

<
E

Verwende Regionen:
EU

~us
b
Sondertypen

Zeigen:
[ zeige Statusfenster
[ ]Erstelle Log-Datei (Pro-drive.log)
[ 5eriefle Kommunikation zeigen

Default Schnittstelle
Frequenzschritt
Bei Programmstart

Default Parameterfilter

Angezeigte Spalte

:Com 1 e

[1 =

|Meues Projekt erstellen

| Strukturiert w

Parameterr,

| |DRW-Adresse

|| SRW Beschreibungsablauf

Default |

e

HITACHI

Inspire the Next

Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved. 10
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Inspire the Next

Anpassen des Speicherortes fiir Projekte, Datensicherung und Stormelderegister

5 Einstellungen
—_—

Allgemein | Fermwartu

i Datensicherung ez,

Gitternetzlinien anzeigen Default SchnitEtehe
[ verwende Produktionslinie Frequenzschritt
[ s1-Einheiten anzeigen 5 . Ei"":tE”LIFIgEﬂ
Online-Moritor Darstell EBei Programmstart Meues Projekt erstelle e B
nline-Monitor Darstellung L
Default Parameterfilter 5 turiert
Suche nach Updates faul fil truk

Allgemein  Fernwartung
Verwende Regionen:

Angezeigte Spalte /
eu T Parameter T Datensicherung Qrdner:

Datensicherung  Spezial

= 1
us ] Mame <
[+| Anwendereinstellungen [ :
[Eik || Werkseinstelungen + &1"
Sondertypen || FU-Einstellungen
|| Bereich
Zeigen: || Beschreibung
[ status
[ z=ige Statusfenster || IO0-Bersich
: y RTE
[]Erstelle Log-Datei (Pro-drive.log) [ Enfuss
[ serielle Kommunikation zeigen || Adresse
|| DR -Adresse F
|| sRw Beschreibungsablauf 5]

I

e

Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved. 1
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Inspire the Next

Anlegen eines Projektes

Ansicht

Projekt  Kemmunikation

Bedienen Assistenten Hilfe
ojekt 6ffnen... v [E] Projekt speichern | B MNeuer Umrichter Konvertiere zur... Datensicherung @ Starmelderegister... Vergleichen «
Eigenschaften Wert
Projektname Unbenannt

Autor

Weitere Beschreibung
Firma . .
Kommentar Im Kapltel
H o
,Neuer Umrichter
Kontrolifeld
Gerdtesteusrung
@ Direktmodus FU auslezen (FI) P Start vorwérts D
& Online FU'beschreiben {F10) 4 Startrickwarts FU hinzufisgen
. Um ein Projekt zu erstellen, fiigen Sie einfach einen der "
Offline Speichern W Stop Altivierung, ., - = s
)

Hitachi NES1_EU
NES-1
Zeige nur aktuele Serisn

‘scannen nutzen Sie die folgende Auswahk

Hitachi W1200_EU
w200
der Frequenzumrichter ist mit dem lokalen PC verbunden

der Frequenzumrichter ist mit dem Fenwartungs-PC verbunden

Bitte Ausnahien
Bitte Auswahlen

Identifiziers auf Seriellen Ports (3) =
[A 1dentifiziere auf USB Ports
Identifizeren

Identifizieren und alle hinzufligen

[ FU-Einstallungen lesen

Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved. 12
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"L Pro-drive - Unbenannt

Datei Bearbeitp Ansicht  Projek

[[] Meues Priekt = Projektéﬁe

Kommunikation Bedienen

[ Projekt speichern | B Neuer Umrichter

HITACHI

Inspire the Next

Offnen eines Projektes

Assistenten  Hilfe

Konvertiere zu... | Datensicherung @ Starmelderegister...

Vergleichen «

\Wert

Projektna Unbenannt
Version
Autor
Firma
Kommentar
Kontrollfeld
Gerdtesteuerung
- = I (=LA
fr ] Direktmodus FU auslesen (F3) } Start vorwarts 0 "'
fr Online FU beschreiber (F10) A Start rockwarts T\ Projekt sffnen
Offline Speicherm B Stop Aktvierung, .. Suchen in ‘ Projekte
Name Status A
= *
[@2019.04.16_13_27_51_2Urmrichter (-]
Schnellzugriff .21319_04_24_12_ .14, °
- 201904 24 16_05_06.) (/]
2019.04_29_09_27 42 2Umrichter [-]
Desktop 2019.05_29_09_24 39 2Umrichter (-]
- 2019.05_29_16.41_32 WJ200_004_SF_Hitachi_WJ200_EU [-]
m 2019.05_29_18_41_43 WJ200_004_SF_Hitachi_WJ200_EU (-]
Bibliotheken 2019_06_05_10_03_55_WJ200_002_SF_Hitachi_W]200_EU °
2019.06_05_12_42_38 WJ200_002_SF_Hitachi_WJ200_EU °
% 2019_06_05_12_44_28 WI200_002_SF_Hitachi_WJ200_EU °
Dieser PC .2019_06_135_1Z_M_Sd_WJZOD_OOZ_SF_H\bach i_WJ200_EU °
: .2019_06_14_07_47_M_WJ200_004_HF_H itachi_WJ200_EU °
@ BB 5010 1R 17 06 15 52 WIZNN A4 SF Hitarki WI200 FI| [ a
- < >
Netzwerk
Dateinzme: ~ ‘ | Ofinen |
Datetyp Prodive Projekt (" pdp) - Abbrechen

13

Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved.
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Speichern eines Projektes

4 Pro-dnive - Unbenannt

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt R ommunikation BedMgen Assistenten Hilfe

D Neues Projekt (& Projekt éffne

o

.~ & Projekt speiche I\ Meuer Umnrichter Konvertiere 7., | | Datensicherung @ Stérmelderegister... | i@ Vergleichen «

Eigenschaften Wert

HITACHI

Inspire the Next

Projektname Unbenannt
Version
Autor
Firma
Kommentar
Kontrolifeld
Gerdtesteusrung
] Direktmodus FU suslesen (F3) P Start vorwarts o
) Online FU beschreiben {F10) 4 Start rickwirts L Projekt speichemn
Offline Speichern B Stop Aktvierung... Speichem in | Projekte v‘ (< W = kg
Name Status A
B erh * 2019.04.16.13 27 51_2Umrichter (-]
s 2019.04 24 12_10_14.WJ200_004_HF_Hitachi WJ200_EU ]
iy b4
©
Desktop ®
= (-]
| ©
Bibliotheken (]
©
L] ©
Dieser PC (-]
X [
@ I 5016 nR 17 10 15 53 W00 A0A SF Hitarki WI200 FiI (] b
-3 < >
. . Netzwerk
Das Dialogfenster erschein nur, wenn das S ] el
Dateityp: | Pro-dive Projekt " pdp) v Abbrechen

Projekt zuvor noch nicht gespeichert wurde.

Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved.
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Speichern eines Projektes

Bestehende Projekte unter neuem Namen abspeichern

Datei arbeiten  Ansicht Projekt  Kommunikation Bedienen Assistenten  Hilfe
1] Neues Projekt Ctrl+N  Projekt speichern | B Meuer Umrichter | &3 Konvertiere zu... Datensicherung f@ Stérmelderegister... | ETE] Vergleichen |
& Projekt offnen... Ctrl+0 o ' -
B8 Projekt schlieBen < i ||| e—— —
Bezeichnung Hitachi WJ200_EU
Projekt speichern unter...  Shift+Ctrl+5 Serie WI200
i Region EU
Frequenzumrichter-Type WI200-030-HF

Projektdatei Pfad in Zwischenabla

MersionCode Version 3.2

é Drucken Parameter... Ctrl+P Standard Asynchron D-400Hz
Lasteinstellung (b049=00) Hohe Uberlast 150% far 60s
7 Export.. o
Lindereinstellung EU
El Import...
Leistungsgrobe 3, 0kW
letzte Projekte K
) Spannungsklasse
Einstellungen F3 Nennstrom 7,24
Server Shutdown Modbus Adresse 1 {lokaler PC) 3 Picikiepchen
Verlassen Al+X Speichemin: | || Prokte V] @ # @
—@_@15__ OEtlani ; Neme Status A
; . | Weiter zu Parameter -= * 2019_04_16.13_27_51_2Umrichter (-]
@@ 19 - weitere Parametersitze | Schnellzugrft oo g3 P A WEEL b4
‘@ 0- Fehlerspeicher B2oro.o 06_WJ200_002_SF_Hitachi_W)200_EU (-]
- 201504 42 2Umrichter []
Desktop @z2019.05 38 2Umrichter (]
= @z019.05 32_WJ200_004 SF_Hitachi WJ200_EU (-]
" 201905 43_WJ200_004_SF_Hitachi W1200_EU (7]
Bibliotheken  [@12019.05, 55_WJ200_002_SF_Hitachi W1200_EU (-]
2019.06, 38_WJ200_002_SF_Hitachi W1200_EU (-]
= | 2019_06, 28, WI200_002_SF _Hitachi_WI200_EU (-]
Dieser PC 2019_06, 54_WJ200_002_SF_Hitachi W)200_EU (-]
[@2015_06_14.07_47 44 WJ200_004 HF Hitachi WJ200_EU (]
010 08 17.00 15 52 W0 00 SE Hitarki W0 Fil ®a v
< 3 >
Netzwerk
Dateiname: Urnbenannt v]  [Spsichem |
Dateityn | Prodiive Projekd (*pdp) ~| | Abbrechen

Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved.
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Projektbaum benennen

drive - *Unbenannt

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Kommunikation Bedienen Assistenten Hilfe

giekt offnen... v [ Projekt speichern | B8 NeuerUmrichterl Konvertiere

Datensicherung @ Starmelderegister. 5 Vergleichen »

Eigenschaften
pojskiname @
Wersion
Autor
Firma
Kommentar
cicher
Spechemin: [ [ Poie | @@ @
v = .
2015.04_16.13 27,51 2rmvichter
Schnellzugriff (2019 04 24 12_10_14_WJ200_004_HF_Hitachi W1200 EU
- {@12019.04 24160606 W1200_002.SF_Hitachi_ W1200_EU
@12019.04 29,09 27.42 2Urrichter
Desktop {@2019.05.29.09 2439 Unichter
= 2_WW1200.004_SF_Hitachi_W1200_EU
. . . . . L] {@12019.05_29_18 4143 W1200_004.SF _Hitachi W1200_EU
Der Projektname ist der Name, der beim Speichern des Projektes vergeben wird. == &z
) . B12019.05.05.12.42_30 W200_002SF_Hitaci Wi200.EU
B @oroos 0512428 w000 002 SF_Hiachi Wiz U
Dieser PC 54.W11200.002_SF Hitachi_WJ200_ EU
12019.06.14.07 47_44, WI200_004_HF.Hitachi WI200_EU
1016 1 1700 15 52 WD (VU S Litachs Wi i1
<
Netzwerk

"\ Pro-drive - Deskiop\HIDA-Musterprojekt.pdp

Bearbeiten  Ansicht Hilfg
[ MeudsProjekt (= Projekt &ffnen... = [ Projekt speichern | @ Meuer Umrichter ‘ L
“Iﬂ---% -HIDA-Musterprojekt . .
B (v WI200-D15-HF

Projekt Kommunikation Bedienen Assistenten

Konvertiere zu... | 5] Datensicherung % Stormelderegister...

Eigenschaften

| Projektname

Version

Autor

HIDA-Musterprojekt

|
Firma

Kommentar

Datename:
Datetyp: [Proiive Prokt o) 2

e
il

L
.

Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved.
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Funktion ,,Neuer Umrichter” in der Symbolleiste

.t Pro-drive - Unbenannt
Datei  Bearbeiten Ansicht
[[] Meues Projekt [Z Projekt dffnen... v [ Projekt speici{ern | B NeuerU

N oo

Projekt Kommunikation Begl

&7 Kgpwertiere zu... | =) Datensicherung 483 Stormelderegister... | [ Vergleichen +

| Eigenschaften Wert
| Projektname Unbenannt

Version
|

Autor

|
Firma

Kommentar

17
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offline; Anlegen eines neuen Umrichters

Hitachi NES1_EU
MES-1

Hitachi W1200_EU

e lalal

Bitte Auswahlen 5

ikt Ausvahlen Ny
W1200-002-5F
WI1200-004-5F
W1200-007-5F
W1200-015-5F
W1200-022-5F
WI200-004-HF
W1200-007-HF
W1200-015+HF
W1200-022-HF
WI1200-030 4F
per U -040-HF
W1200-055-HF
W 1200-075HF

W zes

© Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved. 18
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online; Suchen, Verbinden und Auslesen nach im USB-Netz befindlichen Umrichtern

Um ein Projekt zu erstellen, fiigen Sie einfach einen der
rechts aufgefiihrten Frequenzumrichter-Serien hinzu.

Zeige nur aktuelle Serien

Um das Netzwerk nach verbundenen Umrichtern zu
scanhen nutzen Sie die folgende Auswahk

dé&r Frequenzumrichter ist mit dem lokalen PC verbunden
désr Frequenzumrichter ist mit dem Ferwartungs-PC verbunden
L &

Identifiziere auf Seriellen Ports {3)
[ 1dentifiziere auf1ISB Ports

Identifizieren
Identifizieren und alle hinzufiigen

[ Fu-Einstellungen lesen

Himzufiigen | Abbrechen

© Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved. 19
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Umrichter Eigenschaften

.. Pro-drive - "Unbenannt
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Kommunikation Bedienen Assistenten Hilfe

D MNeues Projekt [ Projekt 6ffnen... v [ Projekt speichemn | Meuer Umrichter | £3 Konvertiers zu... _-|| Datensicherung @ Stormelderegister... | E'E Vergleichen =

2

% Unbenannt

Eigenschaften Wert
Hitachi Wi200_EU
Serie Wiz200
Region EL
Frequenzumrichter-Type WI200-030-HF
VersionCode Version 3.2
Betriebsmodus Standard Asynchron 0-400Hz => b 1 7 1
Lasteinstellung {b049=00) Hohe Uberlast 1500 fir 605
Lindereinstellung EU
Leistungsgrobe 3, 0kwW
Spannungsklasse 400V
Mennstram T.2A
Modbus Adresse 1 [lokaler P}

Weiter zu Parameter ->

Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved. 20
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Inspire the Next

proDRIiVE-Getting Started

Auswahl Parameterfilter

-4 Pro-drive - *Unbenannt

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Kommunikation Bedienen  Assistenten  Hilfe

D Meues Projekt [2 Projekt 6ffnen.. v [ Projekt speichern a Meuer Umrichter | £ Konvertiere zu... | E Datensicherung @ Stérmelderegister...

E]i[ﬁ Vergleichen -

™

U
Eigenschaften Wert

Standard Bezeichnung Hitachi WI200_EU
Strukturiert WJ200 Serie WI200

Region EU

Frequenzumrichter-Type WJ200-075-HF

VersionCode Version 3.2

Betriebsmodus Standard Asynchron 0-400Hz

"\ Einstellungen

Allgemein  Fernwartung  Datensicherung  Spezial

Gitternetzlinien anzeigen
[ verwende Produktionslinie

SI-Einheiten anzeigen

Bei Programmstart
Onling-Monitor Darstellung &
Suche niach Updates Default Parameterfilt

Verwende Regionen:

Default Schnittstelle

Frequenzschritt

Lasteinstellung

Liandereinstellung

{b049=00) Hohe Uberlast 150% fir 60s
EU

Leistungsgroke T, 5kW
Spannungsklasse 400
Mennstrom 13,04
Modbus Adresse 1 {lokalter PC}

Angezeigte Spalts
e [7]Parametertir.
Flus [ Name
] Anwendereinstellungen
Mr [ Werkseinstelungen
[#]sondertypen [|FU-Einstellungen
[F|Bereich
Zeigen: || Beschreibung
[status
[Jzeige statusfenster [Cl10-Bersich
RTE
[CErstelle Log-Datei {Pro-drive.log) {Finfuse
[ 5erielle Kommunikation zeigen [ Adresse
[|orw-adresse
[l srw Beschreibungsablauf Default

5] o

Weiter zu Parameter -=

© Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved.
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proDRiVE-Getting Started Inspire the Next

Auswahl Parameterfilter

Unterschied zwischen Standard und Strukturiert

% Pro-drive - *Unbenannt -1 Pro-drive - *Unbenannt

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt  Kommunikatio Datei Bearbeiten Ansicht Projekt  Kommunikatio
D Meues Projekt [Z Projekt &ffnen... » [ Projekt s D Meues Projekt [Z Projekt offnen... » [ Projekt sp

=-®, Unbenannt | Hitacl =%, Unbenannt |
=M ) & WJ200-075- Eigen: =8 | 4 WJ200-075 Eigen:
.45 Alle Parameter B .. Cuickstart Meni B
-8 A < Ly Pro-drive - *Unbenannt -8 0 - Anzeigen <
== E R Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Kommunikation =R ;_ = Eru"_‘:f';'t”k:-o”;f" R
g D F [ Meues Projekt (= Projekt 6ffnen... ~ [ Projekt spe Ejg 3- MT:;FZU;V::| o Fi
.. % F [ =% Unbenannt il -4 4 - Ansteuerprinzip Wi
& H B +. @ WI200-075-HE 4% 3 - analoge EinfAusginge B
425 P L -&F 6 - digitale Ein/Ausgénge L:
L Bez -4 7 - Sollwerte L
# . Ser -4 B - Grenzen 5
S -85 9- RS 485/ USB
5 Fi (& 11 - PID-Regler S
N -4 12 - Drehmomentenregelung N
1 Vel -4 13 - Positionierung N
Rt .42 14 - E250
-4 15 - Option
-7 19 - weitere Parametersitze
-4 20 - Fehlerspeicher

-4 Alle Parameter

Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved.
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Projektdatei bearbeiten

Auswahl per Drop-Down-Menii Auswabhl per Eingabe eines Zahlenwertes

I Pro-drive - "Unbenannt
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Kommunikation ~Bedignen Assistenten  Hilfe

[[] Meues Projekt [ Prajekt &ffnen... v [&] Prajekt speichern | B Nederteatichter | £ Konvertiere zu..,

Datensicherung @ Stormelderegister... | FE Vergleichen v
5% Unbenannt -

Anwendssmiemes u[= Werkseinstellungen FU-Eifstellungen Bereich Beschreibung

B [+ WJ200-030-HF Parameter... @ MName
&5 Quickstart Mend ADD1 Frequenzsollwertvorgabe o alogeingange dginalogeingdnge 0...10 Zur Vorgabe der Frequenzs...
&5 0- Anzeigen ] ADD2 Start/Stop-Befehl 0-Eingebautes Potentiometer idNaleinginge FW, RV 1.4 Zur Vorgabe des Start/Stap...
£ 1- Grundfunktionen s it 1-Analogeinginge st . bai e
; : ckfrequenz i z requenz bei maximaler Au...
1457 2 - Erweiterte Funktionen a 2-Eingabe unter FOO1 X X q
@ 3 - Motorauswahl ADDS Maximalfrequenz i:g:ﬁgﬁ:'&g‘; 30,0...400,0Hz Maximal mogliche Frequenz
@ 4 - Ansteuerprinzip AD20 Basisfrequenz E-Impulskettensignal 0,00...50,00Hz Basisfrequenz wird gefahre..,
i = 7-Easy Sequence = =
& 5- ar.m.loge FlmAusg"ange A0 1. Festfrequenz NG-Fraebnis Rechenfunktion [A147..A146 0,00...50,00Hz ‘Wird abgerufen dber CF1 (..,
5 6 - digitale Ein/Ausginge Ap22 2, Festfrequenz 0,00 0,00..50,00Hz  Wird abgerufen aber CF2 (...
-4 7- Sollwerte 4023 3. Festfrequenz - 0,00..50,00Hz  Wird abgerufen aber CF1 +...
-7 8- Grenzen : e .
£ 9-RS485/ USB ADE1 Max, Betriebsfrequenz 0,00...50,00Hz Max, mdgliche Betriebsfreq..,
‘.--@ 11 - PID-Regler AlB2 Min. Betriebsfrequenz A 0,00Hz 0,00...50,00Hz Min, magliche Betriebsfreq...
[_-j.@ 12 - Drehmomentenregelung ADBT AVR-Funktion 2-AVR nicht aktiv im Runterlauf 2-AVE nicht aktiv im Runte... 0.2 Automatische Spannungsre...
-7 13 - Positionierung A082 AVR-Spannung 400V 400V 380V...480V Im Mormalfall die Motornen..,
-7 14 - E25Q 4057 Hochlaufcharakteristik 1-5-Kurve 1-5-Kurve 0.4 Die Hochlaufcharakteristik ..
1B 15 Op.tlon ADSS Runterlaufcharakteristik 1-5-Kurve 1-5-Kurve 0.4 Die Runterlaufcharakteristi...
#5719 - weitere Parametersitze . - ) - .
i b012 Elektronischer Maotorschutz / Einstellwert T.24 728 1,5.7.24 Ein dauerhaftes Uberschrei...
[-#227 20 - Fehlerspeicher . .
@ Alle Parameter b04% Lasteinstellung 0-Hohe Uberlast {508 far 60s) 0-Hohe Uberlast [50% far &... 0...199 Einstellung der Last
bOg0 Eremschoppereinschaltdauer 0,08 0,0% 0,0...10,0% Funktion dient zur Uberlast...
bO%1 Stop-Modus O-Runterlauframpe O-Runterlauframpe 0.1 Funktion legt das Verhalte...
b095 Eremschopper freigeben O-nicht freigegeben O-nicht freigegeben 0.2 Verhalten des Bremschopp...
Co0s Digitaleingang 5 2.CF1 2CH 0...255 Programmierung Digitalein...
FoO2 1. Hochlaufzeit 10,00s 10,005 0,01...3600,005 Zeit von OHz bis ADD4
FOO3 1. Runterlaufzeit 10,005 10,005 0,01...3600,00s Zeit von AR bis OHz
HOO03 Motarleistung 3.0kW 3.0kW 0.10KW...18.5W  Nennleistung des angeschl...
Hoo4 Motarpolzahl 4polig 4polig 2polig...48polig  Polzahl des angeschlossen..,
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Parameter-Suchfunktion

sicht Projekt Kommunikation Bedienen Assistenten Hilfe

Datensicherung @ Stormelderegister..,

peichern | B MNeuer Umrichter | £3 Konvertiere zu.. Vergleichen =

Mame Anwendereinstellungen Werkseinstellungen FU-Einstellungen Bereich Beschreibung

Ctrl+C

rameter...
| Ub-03 Lasteinstellung 2-Mormal Duty(ND) 2-Normal Duty(MND} 0.2 Auswahl der Uberiastbarkei...
Ansicht 2, Parametersatz 1-anzeigen 1-anzeigen 0.1 Auswahl ob Parameter des ..,
ﬁ‘u’ e Ansicht Optionsparameter 1-anzeigen 1-an:
| ergleichen - 5 : . . . .
| Vergleichen mit anderem Umrichter RUNte s ttering SRkt famn Dle SUCth n ktlon kO nve rtlert

Start Befehl Quelle Motaor 1 O-Klemmen [FW]/[RV] D-Klel

aquenzsollwertquelle 1 Motor 1 1-Eingang [Ai1] 1-Ein automatisch ”alte” Zu ”neuen”
derfahren Motor 1 O-U/f kanstant 0-Usf
Motorleihuqg Motor 1 55,006 e Parameter-Nummern und umgekehrt
Motorpolzahl Mgtor 1 14p 1-4p
50,00Hz 50,00Hz
50,00Hz 50,00Hz

145 6 - digitale Ein/Ausgidnge
w4 7 - Sollwerte

i-£7 8 - Grenzen

0457 9- RS 485 / USB

145 10 - Sonderfunktionen
&% 11 - PID-Regler

TESE FUSWETTT UET FUZETT T8 U Ty
10,00...50,00Hz Einstellung der Eckfrequen...
50,00..590,00Hz  Einstellung der Maximalfre...

Eckfrequenz Motar

Maxfrequenz Motor 1

£ 12 - Drehmomentenregelung Motarnennspannung Motors 400V 400V 1..1000V Einstellung der Mennspann..,
(#1457 13 - Positienierung Motornennstrom Motor 1 99,004 99,004 0,01..10000,00A  Einstellung des Nennstrom...
- 14- E250 Thermischer Motorschutz Faktor g A 5. 0,0...336,04 Einstelliwert far die thermis...
- 15 - Option 1 i, Parametersuchen
% ' Taktfrequenz Motaor 1 0,5...16,0kHz Einstellung der Taktfreque...
-4 16 - Option 2
Maximalfrequenz Quelle Motor 1 0...13 Auswahl der Quelle far die ...

-4 17 - Option 3

4857 18 - User Parameter
@-&F 19 - 2. Parametersatz
-4 20 - Fehlerspeicher
..4859 Alle Parameter

Text suchen: |bDB3 A/ i | 0,00..590,00Hz  Eingabe der Maximalfreque...

(info) 511 dquivalent: be 0,00..590,00Hz  Eingabe der Minimalfreque...

0,00..590,00Hz  Eingabe der Basisfrequenz ...
Mame [J rexts Anwender-Einstellungen 0003900012 | tingaue der]. Festiequnz, .
0,00...590,00Hz  Eingabe der 2, Festfrequnz,...

Maximalfrequenz Mator 1

Minimalfrequenz Mator 1
Basisfrequenz Motor 1 Suche in:

Festfrequenz 1

Festfrequenz 2

Festfrequenz 3 Funktions-Nr. []Beschreibung Schliefien 0,00..590,00Hz  Eingabe der 3. Festfrequnz,...

Beschleunigungszeit 1 Motor 1 . 0,00..3600,00sec  Einstellung der 1. Beschleu...

Verzdgerungszeit 1 Motor 1 30,005ec 30,0058 0,00..3600,00sec  Einstellung der 1. Verzager...

Stopp Modus Motor 1 0-Rampenstopp 0-Rampenstapp 0.1 Auswahl des Stoppverhalte...

- O-inaktiv 0-inaktiv 0..3 Aktivierung und Auswahl d...

Die Suchfu n ktion ka nn sowohl u nter dem 0-inaktiv D-inaktiv 0.2 Auswahl des Chopperverha..,
10,09 10,0% 00..100% Die Eingabe der Einschaltd...

Punkt ”Bea rbeiten” als auch direkt mit der 10,00hm 10,00hm 10,0..600,00nm  Eingabe des Bremswidersta. .
. . 0-inaktiv D-inaktiv 0.2 Aktivierung und Auswahl d...
Tastenkombination Ctrl+F aufgerufen werden | 1i.stonns 17-ALstorung 0.255 Defimiertdie Funktion des .
e Tt AT Ty T 0-no:keine Funktion 0-no:keine Funktion 0...255 Definiert die Funktion des ...

UA-30 Anzeige Anwendermeni O-inaktiv D-inaktiv 0.1 Aktivierung des Anwender...

CA-T2 Reset Verhalten 0-Reset steigende Flanke 0-Reset steigende Flanke 0.3 Definiert das Verhalten bei ..,
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FU auslesen

Schaltflache ,FU auslesen” oder , F9“
vom FU lesen

B e i U nte rs C h i e d e n Anwendereinstellungen werden auf dem FU "W1200-002-5F
USB adr 1 (lokaler PC)" iiberschrieben.
zwischen Projekt und FU

Machten Sie fortfahren?
Geritesteusrung > e
I FU auslesen (F3) P Start vorwarts 0 = Y )

@ | Online | | Fubeschreiben (F10) 4 Start ruckwarts
m; R Bei Bestatigung mit ,,0K“ werden
iJmnmter Hitachi WJ200_EU zum Projekt hinzugefugt d ie Anwe n d e re i n Ste I I u nge n

Uberschrieben

@ Dirgktmodus

FU auslesen WJ200-002-5F USE adr 1 (lokaler PC)...
FU auslesen W.J200-002-SF USE adr 1 (lckaler PC).

Der Lesevorgang wird mit einem
grinen Balken signalisiert

Geratesteuerung ——
)

z T @Tx
@ Direlimodus £l auslesen (57 O b Startworwats |0 2|k @Rx i
" ) @ Speichern erforderlich 2 _
@ Online FU beschreiben (F10) 4 Start rickwarts e — @ etz AUS/EIN erforderiich
— moon | R |, @O st X |

A Mit Umrichter verbunden bleiben
FU auslesen WI200-002-SF USE adr 1 {lokaler PC)...
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FU beschreiben

Nach dem parametrieren in den
Anwendereinstellungen, werden die
Anderungen mit der Schaltfliche

,FU beschreiben” oder ,F10“ zum FU Ubertragen.

d030 1038h Istposition

d060 1057h Umrichtermoc
d062 105%h Sollwertquell
d063 105Ah Startbefehlqu
d080 0011h Starungszahle

Zwischenkreis

Geratesteuerung

-&F 9 - RS 485 / USB
=-£7 11 - PID-Regler
i-#F 12 - Drehmomentenregelung
i & 13 - Positionierung
&7 14 - Ez5Q
-4 15 - Option
-4 19 - weitere Parametersitze
i) £ 20 - Fehlerspeicher
& Alle Parameter

2 Geratesteuerung
@ Direktmodus FU auslesen (F3) P Start vorwarts
@ Oriine FU beschreiben (F10) 4 Start rackwarts

Specher " s i

=R Mit Umrichter verbunden bleiben

% Schreibe zum Umrichter
Schreiben zum Umrichter
Machten Sie fortfahren?

Autotuning - Motordaten Uberschrelben {(H030..HO34, ...}
Uberschraibe P100..P131 Parameter (E250 Parameter)
EzS0Q) Programm schreiben

Info:

Folgende Parameter werden Gbertragen:
ADD1 {1-Analogeingange), ADD2 (1-Digitaleingange FW, RV), A017 (1-Ez50Q
aktiv mit Eingang PRG), €001 {12-EXT), CO11 (0-Schliefer)

o

Des Schreibvorgang wird mit einem

griinen Balken signalisiert

@

@Rx

@ Speichern erforderlich

@ Netz AUS/ETN erforderlich
@ STO-Funktion aktiviert

HITACHI

Inspire the Next

03.08.2020 16:55:20.6
:20.8

03.08.2020 16:56:24.9
03.08.2020 16:56:24.3
03.08.2020 16:56:28.1

03.08.2020 16:57:35.8
03.08.2020 16:57:37.5
03.08.2020 16:57:48.4
03.08.2020 16:!

03.08.2020 16:58:30.8
03.08,2020 16:58:30.9

MODBUS_STORE schreiben erfolgreich (1)
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Inspire the Next

Datensicherung

®, Pro-drive -

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Kommunikation Bedienen Assistenten Hilfe

Neues Projekt [ Projekt offnen... v Projekt speichemn Neuer Umrichter | £ Konvertiere ... | [E5 Datensicherun: StorMglderegister... | [ Vergleichen +
k 2

=% Unbenannt
=@ [v] WI200-002-SF

Info: Das Lesen und Schreiben von EzSQ-Programmen wird unterstiitzt. Eine Bearbeitung ist derzeit nicht

-8 Quickstart Menil maglich!

87 0 - Anzeigen
- 1 - Grundfunktionen Programm Name: NewFile
-4 2 - Erweiterte Funktionen Roh Grofe (Byte): 288

£ 3 - Motorauswahl

(&5 4 - Ansteuerprinzip

&7 5 - analoge Ein/Ausgange
-4 6 - digitale Ein/Ausgénge

- —— Datensicherung %
-4 8 - Grenzen
-9 @ - RS 485 / USB Datensicherung erfolgrsich sbgeschiossen

E-£7 11 - PID-Regler

-&F 12 - Drehmomentenregelung
-7 13 - Positionierung

87 14 - Ez5Q

-4 15 - Option

#5712 - weitere Parametersitze
1457 20 - Fehlerspeicher

| AIIE PArAMELS,

i1 Ez5Q Programm

Resultisrends Pro-drive Projektdatsi:

|\ Users| ChristophStein| OneDrive - Hitachi Drives & son GmbH) Dok drive-Datensicherung' 07_15_16_33_40_WJ200_002_SF_Hitachi WI200_E|

[ 2o | [ s |

Kontrollfeld - WJ200-002-SF USB adr 1 (Iokaler PC) x|

Gerdtesteuerung

@ Digital
@ | Direktmodus | | FU auslesen [F9) b Start vorwarts

I i B | — : JOEOTEER = @ Speichern erforderlich y &
@ Online ‘ ‘ FU beschreiben (F10) 4 Start rockwarts tal ae

| @ MNetz AUS/EIN erforderlich
Offline ‘ Speichern B Stop Akdivierung. .,
I |

i Pedece
=& Mit Umrichter verbunden bleiben

Ez5Q erfolgreich gelesen

=}
Al
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Online-Modus

HITACHI

Inspire the Next

%
Dstei Bestbeiten Ansicht Projeki Kommunikstion Bedienen tenten  Hilfe
[] Neues Projekt (5 Projekt offnen... ~ [g] Projekt speichern | I Neuer Umiichter | & 2u.. | @ st | iy Vergleichen =
=8, Unbenannt : Mendl
= [¥] wi200-002-5F Param..., @ Adresse Name FU H H H
& cuidsrt ens oo e Die Anzeigeparameter werden im
0 - Anzeigen ADDZ 1202h Start/Stop-Befehl 1-Digitaleinginge F... 1.Digitaleingéinge FV
g
45 1 - Grundfunktionen A003 1203n Eckfrequenz S0,0Hz 50,0Hz O | 1 M d k t 1 1 I 1 h kt I 1cl t
£ 2 Erveiterte Funkionen b e i S niine odus Kontinulerlicn aktualisier
&4 3 - Motorauswahl A020 1216h Basisfrequenz 6,00Hz 5,00Hz
& 4 - Ansteuerprinzip Aozt 1218h 1. Festfrequenz 0,00Hz 0,00Hz
++&F 5 - analoge EinfAusgange a022 1218h 2, Festfrequenz 0,00Hz 0,000z
£5 6 - digitale EinfAusgange ADZ3 121ch 3, Festfrequenz 0,00Hz D,00Hz
CMp T Solvedn A061 124Fh Max, Betriebsfrequenz 0,00Hz 0.00Hz
& & - Grenzen ADB2 1251h Min. Betriebsfrequenz 0,00Hz & Pro-drive - *Unbenannt
3-8 9 - RS 485 / USB
£ 11 - PID-Regler A0E1 et AR o AR Dotei  Bearbeiten Ansicht Projekt Bedienen Hilfe
ADB2 126Ah AVR-Spannung 230V -
£ 12 - Drehmomentenregelung e ol N AR 5 [] Meues Projekt (= Projekt éffnen... v [5] Projekt speiche; Neuer Umrichter | 3 Konvertiere zu | Datensicherung ] Storwglderegister... | [
& 13 - Positionierung o el A ~yepary ; i
£ 14-E25Q sl Ubergang zu Online... s LB RE0G0N
& 15 - option bolz  1300n B [+ wiz00-002-5F ® Adresse Name ungefl Bereich (FU) Beschreibung
&5 10 - weitere Parametersitze bo29 1333 i Ticketart Men doo1 1001h Ausgangsfrequenz [Hz] 0,00Hz 000..50,00Hz | Anzeige der aktuellen Ausg:
& 20 - Feblerspeicher boss  135Dh T Yo - Anzeigen] ooz 10030 Motorstrom [A] 0,004 0,00..1,608 Anzeige des aktuellen Moto
& Alle Parameter bos1 135Eh i 4003 1004h Drehrichtung STOP Anzeige der aktuellen Dreht
0S5 1362 -4 2 - Erweiterte Funktionen doos 1005h PID-Regler-stwett x Faktor 00 0,0..9985,% Istwert in % x Anzeigefaktor
L T45n ; - Sl 4 3 - Motorauswahl d0os 1007h Signalzustand Digitaleinginge 00000008 0127 ignalzustand an den Digit:
F02  1103h 1, Hochlaufzeit 10,00 ! =
£k d (&7 4 - Ansteuerprinzip d0os 1002h Signalzustand Digitalausgange 801b 0.7 Fionalzustand an den Digit:
< 45 5 - analoge Ein/Ausgange doo7 1008h Ausgangsfrequenz x Faktor 0,00 0,00..40000,00  Wusgangsfrequensz x Faktor
. o s 1 & 6 - digitale EinjAusgange ooz 100Bh Rotordrenfeldfrequenz 0,00Hz 400,00...400,0. Inzeige fur Rotordrenzanift
Param... = Bereich (FU) FUEinstellungen AP 7 - Sollwerte a0 10000 Drehmomentsaliwert 6 o -200...200% bnzeige Drenmomentsoliwe
8 - Grenzen
4001 000..5000H it oo 100ER Drehmomentoffset [5] o -200...2005 izeige Drehmomentofiset
4002 000.1,608 7.8 © - RS 485 / USB : :
00..1, o2 10100 Drehmomentistwert [ o -200...2005 izeige Drehmomentistwer
4013 0,0..6000V #-&F 11 - PID-Regler
VLS00 i do13 1011h Ausgangsspannung [V] ooV 0,0..600,0¥ Inzeige Ausgangsspannun:
Foo1 0,00...50,00Hz [-&F 12 - Drehmomentenregelung
W ; o4 10120 Wirkleistungsaufnahme [kW] 0,00 0,0..100,0kW nzeige Wirkieistungsaufnz
(#-&F 13 - Positionierung
. - &4 e dots 10130 Autgenommene Energie [KWh) ©,1kwh 0,0..999000,0k...  [fnzeige aufgenommene En:
T — = & 15 - Option dots 1015h Betriebszeitin h 3h 0..993000h ngabe der Betriebszeit des
2 i 4 o017 10170 Netz-Ein-Zeit in h 2500 0..995000n lingabe der Netz-Ein-Zeit d
@ Direktmodus FU auslesen (F3) P Startvorwarts | |0 Iy @Rx -4 19 - weitere Parametersatze et FIn-TelEn: ngabe der Netz-Ein-Zeit de
@ o e Mol SEL = @ Speichern erforderlich i#-&F 20 - Fehlerspeicher 018 1015h Kuhlkarpertemperatur 30,7deg -20,0..150,0deg [ Anzeige der momentanen Te
2 5 @ Netz AUS/EIN erforderlich 1l do23 101ER Easy-Sequence Programmzeile 1 0..1023 Anzeige der augenblicklich
Alle Parameter
offine. Einstellung Online Modus| B stop @ STOFunktion okiviert
@ FUFehler doz4 101Fh E25q-Programmnummer 1 0..9999 Anzeige der Easy-Sequence
aozs 102En Easy-Sequence User-variable Umon(00) o 2147483647 ff  Anzeige der User-Variablen
dozs 1030h Easy-Sequence User-Variable Umon(01] [ -2147483647fl..  Anzeige der User-Variablen
autom. Start des Online Monitors —
001 0,00.5000Hz  0.00Hz
002 0,00.1,804 0,004
do13 0,0..600,0V oov
000..50,00Hz  0,00H:
e
Geratesteuerung . Digitale Eingénge
@  Direkimodus FU auslesen (F3) ¥ Siartvomarts @Rx ‘\ ‘\ @ °
@ Speichemn erforderlch .
@ B R 4 Startruck @ Netz AUS/EIN erforderlich kp e Ak g-te
St @ STO-Funktion aktiviert '\ '\

Die Ist-Frequenz, sowie der Zustand des
Umrichters, werden kontinuierlich aktualisiert
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Direktmodus

Ist dieses Symbol griin, befindet sich
der Umrichter im
Direktmodus oder ist Onlin

| & Pro-drive - *Unbenannt

| Datei Hilfe

Bearbeiten Ansicht Projekt  Kommunikation Bedienen Assistenten

Neues Projekt [ Projekt offnen... = [& Projekt speichem | B Neuer Umrichter | £ Konvertiere zu... |

Datensicherung ) Stormelderegister... | F Vergleichen ~

nnt

HITACHI

Inspire the Next

Beschrelbung

Zur Vorgabe der Frequenzsollwertquellen

Zur Vorgabe des Start/Stop-Befehls

Einstellung der DC-Bremsen-Taktfrequenz

Max. magliche Betriebsfrequenz

Bei Erreichen der Stromgrenze wird die Frequenz solange verringert bis der stre
Bei Erreichen der Stromarenze wird die Frequenz solange verringert bis der Strc
Die eingegebenen Parameter kénnen gegen Uberschreiben gesichert werden
Die Taktfrequenz hat Einfluss auf Verlustieistung und Motorgerausche

Bei Erreichen der Stromgrenze wird die Frequenz solange verringert bis der Strc
Frequenzumrichteradresse

Funktion legt fest, welche Motordaten in den Arbeitsspeicher geladen werden
Nennleistung des angeschlossenen Motors

Polzahl des angeschlossenen Motors

Ohmscher Widerstand der Standerwicklung

Ohmscher Widerstand des Liufers

Streuinduktivitst

Magnetisierungsstrom

Ohmscher Widerstand der Stindenwickiung

Ohmscher Widerstand des Liufers

Streuinduktivitat

Magnetisierungsstrom

Massentrigheitsmoment

11200-002-5F Parameter-.., Hame Anwendereinstellu... ¥ FU-Einstell.., 7 Werkseinstellungen I Bereich
Quickstart Mend A0O1 Frequenzsollwertvorgabe | 3-ModBus-RTU 3-ModBus-RTU | 1-Analogeingange 0..10
£ 0 - Anzeigen £002 Start/Stap-Befehl 3-ModBus-RTU 3-ModBus-RTU | 1-Digitaleinginge FW, RV | 1.4
145 1 - Grundfunktionen A059 DC-Bremse / Taktfrequenz  2,0kHz 2,0kHz 5,0kHz 2,0.15,0k...
(-4 2 - Erweiterte Funktionen ADB1 Max. Betriebsfrequenz 40,00Hz 40,00Hz 0,00Hz 0,00...50,0...
&-&F 3 - Motorauswahl bo22 Stromarenze 1/ Einsteliwert | 58 0,44 2.4A 0,3..3,28
. . (-4 4 - Ansteuerprinzip 025 Stromgrenze 2 / Einstellwert | 1,94 1,94 2,48 0,3..3.28
N ur gru n h | nte rI egte -4 5 - analoge Ein/Ausgange b031 Parametersicherun 10°RTDE Modus; all... | 10-RTDEMa... | 1-Uber Eingang SFT: alle...| 0..10
& & - digitale Ein/Ausgange Taktfrequenz 2,0kHz 2,0kHz 10,0kHz 2,0..15,0K...
Pa ra mete r ko nnen im — T SONwerte 222 Stromgrenze 1/ Einstellwe... | 1,94 1,94 2,44 03..3,28
g g £ e corz RS485 Adresse 2 2 1 1..247
. . 45 9 - RS 485 / USB
DI re kt m Od us veran d e rt b, / I Ho02 Motordaten ThmtotumngDaten | Z-Autotuning... | O-Standardmotordaten H..| 0.2
53] e -Regler
i 3 HOO3 Motarlcistung 2,10k 0.10kW 0.20KW 010KW... ..
-4 12 - Drehmomentenregelung o NS e e SOk s
otorpolzal oli oli oli olig. 4.,
We r‘d e n £ 13 - Positionierung iz sl i tSines L
. 000..65,..
& 14-E50 Ho20 Motorkonstante R1 17,8180hm 17,8180hm 10,9340hm 0,000...65,
5 & 15 - Option Ho21 Motarkanstante R2 7,7390hm 7,73%0hm 5,0690hm 0,000..65,..
45 19 - weitere Parametersatze Ho22 Motorkonstante L 128,21mH 128,21mH 48,56mH 0,00..655, .
& 20 - Fehlerspeicher Hoz2 Moterkonstante lo 0,344 0,344 1,134
& Alle Parameter Hoo Motorkonstante R1 (Autot.. | 41,5100hm 41,5100hm 10,9340hm
HO31 Motorkonstante R2 (Autot.. | 18,9850hm 18,9350hm 5,0690hm
Ho32 Motorkonstante L (Autotu... | 119,20mH 119,20mH 48,56mH
Ho33 Motorkanstante lo (Autotu... 0,084 0,084 1,134
Ho34 Motorkonstante J (Autatu.. _0,001kgm2 0,001kgm2 0,004kgm2
<
Param... Bereich (FU) FU-Einstelungen
001 0,00.5000Hz  23,17Hz
4002 0,001,608 0384
o013 0,0..600,0v 07,7V
Fo01 0,00.5000Hz  40,00Hz
Kentrollfeld - WJ200-002-5F USB adr 2 (lokaler PC)
Geritesteuerung Digitale Einginge
E—— Il @
FU auslesen (Fg) P Start vorwarts 40,00[ 2 =N @ Rx 1 ‘ e
= Mator SET: 1 @ Speichem erforderlich =
. Online 4 Start rackwarts e @ Ntz AUS/EIN erforderlich Digitale Ausgange
; STO-Funktion aktiviert
Parameterinderungen nse | I o ©

A Mit Umrichter verbunden bleibg

werden mit ,Enter” direkt
zum Umrichter geschrieben,
mussen aber einmalig manuell gespeichert werden!

Lesen der FU-Einstellungen erfg@reich

200000
P00 D
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Inspire the Next

proDRIVE-Getting Started

Online Monitor

ruous ezn I FUTILET UL ZEIL [AEAV VLY s u oy LUATE PP 1. PP LEIL VUTT AU DS UnL
HOO03 1503h Motorleistung 0. 10eW O10kW 0.20kW 010W...1... Mennleistung des angeschlossenen Motor:
HOO 1504h Motorpolzahl Zpolig 2polig 4polig 2polig..4.. Polzahl des angeschlossenen Motors

Param.., = Bereich (FU) FU-Einstellungen

doo1 0,00...50,00Hz 0,00Hz
donz 0,00...1,904 0,004
doi3 0,0...600,0V 0,0v
FOO1 0,00...50,00Hz 0,00Hz
.Komiotkfe!:i - WJ200-002-5F USB adr 2 (lokaler PC)
Geratesteuerung

Direktmodus FU auslesen [F9)

|
4 Start rd FWDts

B Stop

FU beschreiben (F10}

Speichern

& Mit Umrichter verbunden bleiben

Lesen der FU-Einstellungen erfolgreich

0,00 (S AE]
* Motor SET: 1
STOP
Akthierung... @ FU-Fehler

@ Digitale Eingdnge

. 00
Speichern erforderli - —

@ sp Digitale Ausgange

@ Netz AUS/EIN erforglerlich
@ STO-Funktion akty

e e
® e
® 0
© 0
®0
60

Sobald ein Umrichter ,Online” ist oder sich im , Direktmodus” befindet, 6ffnet sich der ,,Online Monitor“
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Online Monitor

b083 Taktfrequenz 10,0kHz 2,0kHz 10,0kHz 2,0..150k...  Die Taktfrequenz hat Einfluss auf Verlustleistung und Motorgerdusche

b126 Eremsen-Freigabe-Strom 1,64 1,64 1,64 0.0..3,2A Zur Freigabe der Bremse muss der Ausgangsstrom > b126 sein

b212 Elektronischer Motorschut... 1,64 1,64 1,64 0,3...1,64 Ein dauerhaftes Uberschreiten des eingestellten Wertes fuhrt zur Ausldsung ei »
| £ >

Param... = Bereich (FU) FuU-Einstellungen

doot 0,00..50,00Hz  50,00Hz -
dooz 0,00...1,60A 0.3

Parameter hipqufii
FOo1 L=

Parameter laschen

'Kontrolifeld - WJ200-002-5F USB adr 2 (lokaler PC) JFerE— % X

Gerdtesteuerung Digitale Eingdnge )
[~ ] Direktmodus FU auslesen (Fg) B Start vorwarts 50,00 b b d001 - Ausgangsfrequenz [Hz] G
| : s | it el latent [ et : y y 4002 - Motarstrom [A)
D FU beschreiben (F10} 4 Start rickwirts Digitale Ausgange dd3 - Drehrichtung

do04 - PID-Regler-Istwert x Faktor

@ STO-Funktion aktiviel d005 - Signalzustand Digitaleingange

Offline | Speichern | B Stop | Aktivierung,.,
d00s - Signalzustand Digitalausgange
d007 - Ausgangsfrequenz x Faktor
di0s - Retordrehfeldfrequenz

d003 - Drehmomentsallwert [3&]

=@ Mit Umrichter verbunden bleiben
| MODBUS_RUN_STOP schreiben erfolgreich (1)

d012 - Drehmomentistwert [%]

d013 - Ausgangsspannung [V]

d015 - Aufgenommene Energie [kivh]
Q15 - Betriebszeitin h

do17 - Netzn-

d018 - Kihlkérpertemperatur

d023 - Easy-Sequence Programmzeile

d024 - EzSg-Programmnummer

d025 - Easy-Sequence User-Variable Umon{00)

d025 - Easy-Sequence User-Variable Umon{01)

d027 - Easy-Sequence User-Variable Umon{02)

do2s - Soliposition v |
@ Abbrechen

—

EEEEB\EDEERREER D |

Hinzufligen und I6schen eines Anzeigewertes mit der rechten Maustaste
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Inspire the Next

Geratesteuerung
ruus 1 uan I RUTILET Ul eIl [AFAT VLY [APAREY [RTALT] WU 20U LEIL VUTT AULS DS UNnL
HO03 1503h Motorleistung 0. 10eW O10kKW 0.20kW 0.10kW...1... Mennleistung des angeschlossenen Maotor:
HOO4 1504h Motorpolzahl Zpolig 2polig 4polig 2polig..4... Polzahl des angeschlossenen Motors
<
Param.., = Bereich (FU) FU-Einstellungen
4001 0,00...50,00Hz 0,00Hz
doo2 0,00...1,904 0,004
doi3 0,0...600,0V ooV
FOO1 0,00...50,00Hz 0,00Hz
Kontrolifeld - WJ200-002-5F USB adr 2 (lokaler PC)
Geratesteuerung I T e @ T Digitale Eingange
e o e e— e £ de0000000
3 Mator SET: 1 @ Speichern erforderlich i aL’
@ Online FU beschreiben [F10) 4 start rd FWD ks o1 @NetzAUS/EIN erfordertich | Digitale Ausgange
e STOP : i
Offline Speichemn B Stop Akthierung... @ FU-Fehler @ STO-Funktion aktiviert ‘ 0 0 e @ @
Umrichter-Steuerung Zustandsanzeige der digitalen 1/O

Info LEDs
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Initialisierung des Umrichters

i .n Pro-drive - *Unbenannt

!Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Kommunikatn Bedienen  Asshtenten  Hilfe

| 1
| D Neues Projekt (2 Projekt affnen... = [ Projekt spen nsicherung @ Starmelderegister... ‘ Eﬁw

| E-% Unbenannt | Allg
@ [+ wiz00-002-5F | Pard_
-5 Quickstart Menil
-5 0 - Anzeigen

&4 1 - Grundfunktionen

FU-Einstellungen  Werkeeinstellungen

3-ModBus-RTU  1-Analogeingdnge

3-ModBus-RTU  1-Digitaleingdnge FY

50,0Hz
[#-#&F 2 - Erweiterte Funktionen 50,0Hz
-8 3 - Motorauswahl o-[o]-[o1
- 4 - Ansteuerprinzip 0,00Hz

-4 5 - analoge Ein/Ausgange AD12 Max. Frequenz Eingang O] 0,00Hz 0,00Hz
-4 6 - digitale Ein/Ausgange AD13 Minimaler Sollwert (Eingan... 0% 0%
| -85 7 - Sollwerte ADI4 Maximaler Sollwert (Ein pafemi0s 1o
#-£F 8§ - Grenzen AD1S Stanbediniiig [#3] FU Initialisieren X

-7 9 - RS 485 / USB

ADE Filter Analogeingang Of - [WI200-002-5F - Hitachi W1200_EU - Modbus Adresse 7]
#-£F 11 - PID-Regler e i
g asy Sequence i di — 5 ichter in EU-Werkseinstell "
&£ 12 - Drehmomentenregelung :"d‘?ﬂr g{l'kh?;' ";:"‘e'és'e e i i auriick
Sy AD19 Abrufen der Festfreque| -0 diesem gehen Thre Einstellungen verlorent
-&5F 13 - Positionierung ;
8% 14 - E25Q AD20 Basisfrequenz
. . Betri bi7t):
(-8 15 - Option AD2Y 1, Festfrequenz [ Betrishemodus { )
-5 19 - weitere Parametersatze A0z 2 Festirequenz Standard Asynchron 0-400Hz
[#-£F 20 - Fehlerspeicher A0Z3 3. Festfrequenz [ Lasteinsteliung:
o AD24 4, Festfrequenz P - -
& dlizpommetes {b045=00) Hohe Uberlast 150% fiir £0s e
AD25 5. Festfrequenz L
Moto irerung dbernehmen
DFﬂlerspeicher lgschen
[ Werkseinsteliung tsden fiir Alls

DSPS {EzSQ) Programm J&schen

Weiter Abbrechen

Beim laden der Werkseinstellung kann der Betriebsmodus,
sowie die Lasteinstellung verandert werden.
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Werkseinstellung HD-Modus laden

i ’n'n Pro-drive - *Unbenannt

!Datei Bearbeiten Ansicht Projekt  Kommunikafion

| =%, Unbenannt
=@ [v] Wi200-002-5F
-5 Quickstart Mend
- 0 - Anzeigen
=& 1 - Grundfunktionen
-4 2 - Erweiterte Funktionen
-5 3 - Motorauswahl
- 4 - Ansteuerprinzip
-5 5 - analoge Ein/Ausgange
#-#&F & - digitale Ein/Ausgange
-4 7 - Sollwerte
&% 8 - Grenzen
&5 9 - R5 485 / USB
=-&F 11 - PID-Regler
-4 12 - Drehmomentenregelung
-4 13 - Positionierung
&7 14- Ez50Q
#-&F 15 - Option
#£5 19 - weitere Parametersatze
-4 20 - Fehlerspeicher
-5 Alle Parameter

sistenten  Hilfe

Bedienen

| ] MNeuesProjekt [ Projekt 6ffnen... ~ [ Projekt spei

nsicherung Starmelc

FU-Einstellungen  We

1-Analogeing.. 1-#

1-Digitaleing... 1-L

Kupier*\l‘{erksefnstellung - 30,0t .
FU Initialisieren 005 A
e s e PITTSTTITR I - 0-[0]-[O1] o
AU Min, Frequenz (Eingang 0) \_ 0,00Hz 0,D0HzZ 0,0
A2 Max. Frequenz [Eingang O} 0,00Hz 00
AD13 Minimaler Sollwert (Eingan... 5 0%
AD14 Maximaler Sollwert [Eingan... T
AD15 Startbedingung 14
ADE Filter Analogeingang O, Ol.. i 8
ADT Easy Sequence 0-Ez500 inaktiv 0-E
ADTS Abrufen der Festfrequenzen 0-BCD 0-BCD O-E
AD20D Basisfrequenz §,00Hz D0Hz 6,0
A021 1. Festfrequenz Information
AQ22 2, Festfrequenz
AD23 3. Festfrequenz o Anwendereinstellungen werden Oberschrieben
4024 4. Festiicgiiens Machten Sie fortfahren?
AMIE E Fartfranmirans

Es werden ausschlielilich die

,2Anwendereinstellungen”
in Werkseinstellung gesetzt.

HITACHI

Inspire the Next
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Assistenten — Autotuning WJ200

® Pro-drive - *Unbenannt

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Kommunikation Bediengf| Assistenten Hilfe

B | Aut(*ln'mg - WIZ00 |

[[] MNeues Projekt [ Projekt offnen... v [ Projekt speichern |
- Motoroptimierung

gfe zu... | I Datensicherung &) Stormel

-8, Unbenannt aramens.
=l [+] wiz00-002-5F Parameter-Nr.

A5 Quickstart Menil A0 1201h Frequenzsoliwertvorgabe . .
80~ Anzeigen ooz 12020 tatstop- efeh statisches oder dynamisches
-7 1 - Grundfunktionen ADD3 1203h . .
&9 2 - Erweiterte Funkticnen e — Autotuning nur fir Asynchronmotoren
&-&F 3 - Motorauswahl A0S 1205h SoliwertONschaltung mit Digitaleingang AT
(#-&5 & - Ansteuerprinzip A011 1208k Eingang O}
=7 5 - analoge Ein/Ausgange 4012 120D] & Autotuning X
w-&F 6 - digitale EinfAusgange A013 20| 112000025 -Hitach 12200 EU - Modbus Adresse 1]
&7 7 - Sollwerte P i
L_.-gs—Grenzen froe P
-4 9 - RS 485 / USB
! AD1E 1212]
=-£&F 11 - PID-Regler
i i i A017 1213
(- #F 12 - Drehmomentenregelung g 115 Aot Mctrde A
[#-£7 13 - Positionierung (@ HO01=1 statisches Autotuning
@ 14 - EZ5Q A020 1216 Angeschlossener Moter drent nicht und Werte Tur Magnetisierungsstrom (10-H033)
b ~ A021 1218 und Massentragheitsmoment (J-H034) sind nicht messbar
#-&F 15 - Option
- 19 - weitere Parametersitze A0z2 1214 ) HOO1=2 dynamisches Autotuning
&7 20 - Fehlerspeicher AD23 1214 ?(r:nimn:‘zzs angeschlossenen Motors betragt bis auf 80% der eingestellten
& - Alle Parameter| Aoz By
4025 1220)
Start Abbrechen

Das dynamische Autotuning sollte nicht bei Hubanwendungen,
Positionierungen oder ahnlichen Applikationen angewendet werden!
Unfallgefahr!

Dariber hinaus sollte bei anderen Applikationen méglichst die Last entkoppelt werden.
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£ Autotuning

[1200-002-5F - Hitachi 11200_EU - Modbus Adresse 1]

Auswahl Methode Autotuning:

®) HOD1=1 statisches Autatuning

Angeschlossener Mator drent nicht und Werte fur Magnetisierungsstrom (10-H033)
und Massentragheitsmoment -H034] sind nicht messbar

() HOO1=2 dynamisches Autetuning

Drehzahl des angeschlossenen Motors betrigt bis auf 80% di

Eckirequenz

er eingesteliten

Abbrechen

Das Autotuning beendet der Umrichter

Auswahl Methode Autotuning:

Ubergang zu Online.

Gbergang zu Online.

Autotuning lauft (Motor SET: 1, 5t: 3)...
Bitte warten bis im Display des FU eine der folgenden

Anzeigen erscheint. Weiter mit der Auswahl

)

Abbrechen

HITACHI

Inspire the Next

Assistenten — Autotuning WJ200

mit einer dieser Meldungen

& Autotuning x
[W1200-003-5F - Hitachi #43200_EU - Modbus Adresse 1]

Der Eingriff am
Umrichter ist
erforderlich

Driicken Sie die STOP/RESET Taste am FU

Abbrechen

Bestitigen "FU beschreiben”...

Bestatigen "FU beschreiben”.

= U
[¥3200-002-5F - Hitachi W1200_EU - Modbus Adresse 1]

!f Das Autotuning wurde erfolgreich beendet (12)

N

Die Autotuning Daten wurden mit dem Parameter "H002"

aktiviert.
ParameterNr, @ Name FU-Einstellungen
Ho20 Motorkonstante R1 10,9340hm ~
Ho21 Motorkonstants R2 5,0690hm
Ho22 Motorkonstante L 48,56mH
o . - 1,13A
. . 0,004kgm2
Nach einem fehlerfreien -
otuning) 16,7320hm

Autotuning werden die = e
ermittelten Werte in die
Anwendereinstellungen

ubernommen.
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Inspire the Next

Assistenten — Autotuning WJ200
B —————— ) dynamisch

& Autotuning x
[W1200-003-5F - Hitachi #43200_EU - Modbus Adresse 1]

Der Motor wird zunachst Der Eingriff am
Ceetet s, IM Stillstand bestromt. Umrichter ist
mmm— Im AnSCh|USS fOlgen zwei erforderlich
- Bewegungszyklen auf 80% Driken e de STOP/RESET Tast m FU
@EZ::‘::&?:::”-"“‘““’" Cecarenuen: oo sz 0ZW. 40% der Eckfrequenz

Autotuning
<hlossenen Motars betragt bis auf 80% der einge;

tellen Sie sicher, das keine Personen verletzt werden und das der

.ar;geschlnssene Motor bzw. der Antrieb fiir diese Drehzahl ausgelegt i m Re C h ts d re hfe I d

Start Abbrechen ‘

I

Auswahl Methode Autotuning:

| Abbrechen
Ubergang zu Online.

Bestitigen "FU beschreiben”...

Gbergang zu Online.

Bestatigen "FU beschreiben”.

o] | [¥3200-002-5F - Hitachi W1200_ELI - Modbus Adresse 1]
|
Das Autotuning wurde erfolgreich beendet (12)
A
Abbrechen “\ |
| '
. \ |
|
|

Die Autotuning Daten wurden mit dem Parameter "H002"

|

[
|
|

Autotuning lauft (Motor SET: 1, St: 3)... ‘ s
Bitte warten bis im Display des FU eine der folgenden | e N p——
Anzeigen erscheint. Weiter mit der Auswahl REES
| Ho20 Matarkonstante R.1 10,9340hm
| Ho21 Matarkonstante R2 5,0690hm
m o - Fee) ‘ o2 r— sg.50mn
g | | - N - 1,134
| . . 0,004kgm2
| | Nach einem fehlerfreien -
otuning) 16,7320hm

Autotuning werden die = o

ermittelten Werte in die
Das Autotuning beendet der Umrichter Anwendereinstellungen

mit einer dieser Meldungen Ubernommen.
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®. Pro-drive - *Unbenannt

Datei

Bearbeiten Ansicht Projekt Kommunikation

[) Neues Projekt (= Projekt sffnen... v [g] Projekt speichem |

Unbenannt
%

&7 Quickstart Mend

-&F 0 - Anzeigen
#-&F 1 - Grundfunktionen
-4 2 - Erweiterte Funktionen
#-&F 3 - Motorauswahl
-4 4 - Ansteuerprinzip
#-&F 5 - analoge Ein/Ausgange
@& 6 - digitale Ein/Ausgange
@-&F 7 - Sollwerte
#-&7 8 - Grenzen
-4 9- RS 485/ USB
@-&F 10 - Sonderfunktionen
-4 11 - PID-Regler
-&F 12 - Drehmomentenregelung
-&F 13 - Positionierung

& 14-E5Q
-&F 15- Option 1
@-&F 16 - Option 2
@-&F 17 - Option 3

& 18 - User Parameter
-4 19 - 2. Parametersatz
@£ 20 - Fehlerspeicher

&7 Alle Parameter

Achtung, Hinweis beachten!

Assistenten — Autotuning P1 mit PM-SPM-Motor

Bedienen

Gistenten  Hilfe

Eigenschaften
Bezeichnung
Serie
Region
Inverter Type
Lasteinstellung
Spannungsklasse
LeistungsgroBe (ND)
Version
Option Slot 1
Option Slot 2
Option Slot 3
Modbus Adresse

2-Normal
400V
1,50kW
202
0-none
0-none
0-none

1 (lokales

Wi

Duty (150%)

HITACHI

Inspire the Next

statisches Autotuning fur
Permanentmagnet Synchron
Maschine mit oberflachlich
montierten Magneten

= Autotuning

[S3-P1-00054-H - Hitachi SJ-P1_EU - Modbus Adresse 1]

(O Asynchronmotor

(® PM-SPM Permanentmagnet Synchron Maschine mit oberflachlich montierten Magneten (Stan

O PM-IPM Permanentmagnet Synchron Maschine mit in den Laufer integrierten Magneten (I

Achtung! Bei Nutzung eines permanenterregtem Synchronmotors in Hubwerken oder Applikationen bei der der

/v Antriebsmotor durch die Last beschleunigt werden kann muB sichergestelit sein, das der Bremswiderstand
angeschlossen und der Brems-Chopper “immer” aktiviert ist. Ohne einen Bremswiderstand kann der Zwischenkreis

zerstort werden. Die Deaktivierung per “STO" reicht in diesem Fall nicht aus!

Im Zweifelsfall muB ein Schutz den Motor vom Frequenzumrichter trennen!

| Weiter D‘LI Abbrechen l
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HITACHI

Inspire the Next

Assistenten — Autotuning P1 mit PM-SPM-Motor

Z& Autotuning

[53-P1-00054-H - Hitachi S]-P1_EU - Modbus Adresse 1]

Mit dieser Funktion konnen Sie den Lauf des permanenterregten AC-Motors (Synchronmotor) optimieren.
Dieses erfordert allerdings die Eingabe wichtiger KenngroBen die Sie dem Typenschild bzw. dem Motordatenblatt des
Herstellers entnehmen konnen (Hinweis: Die Motorkonstante Ke kann sowohl in mVs/rad als auch in V/1000rpm

angegeben werden):

Parameter,., ~ Name Anwendereinstellungen
bb160 Uberstromgrenzwert Motor 1 k
Hd 102 Synchron-Motorleistung Motor 1
Hd103 Synchron-Polzahl Motor 1 3-8P
Hd104 Synchron-Eckfrequenz Motor 1 00Hz
Hd105 Synchron-Maximalfrequenz Motor 1 ,00Hz
Hd106 Synchron-Nennspannung Motor 1 10V
Hd108 Synchron-Nennstrom Motor 1 3,404
Hd116 Synchron-Motorkonstante Ke Motor 1 265,8mVsfrad

@Moh)r Parametersatz 1

(O Motor Parametersatz 2

X

®. Uberstromgrenzwert

Effektivwert i

Bitte treffen Sie ihre Auswahl:
(O Effektivwert (bb160)
3,5
(®) Scheitelvert (max, zulissiger Strom des Motorhersteliers)

q

A

Abbmchen

& Autotuning

[S3-P1-00054-H - Hitachi S]-P1_EU - Modbus Adresse 1]

Mit dieser Funktion konnen Sie den Lauf des permanenterregten AC-Motors (Synchronmotor) optimieren.

Dieses erfordert allerdings die Eingabe wichtiger KenngroBen die Sie dem Typenschild bzw. dem Motordatenblatt des
Herstellers entnehmen konnen (Hinweis: Die Motorkonstante Ke kann sowohl in mVs/rad als auch in V/1000rpm
angegeben werden):

Einheit Parameter.., « Name Anwendereinstellungen  Einheit
bb160 Uberstromgrenzwert Motor 1 3,5A A
Hd102 Synchron-Motorleistung Motor 1 1,50kwW kw
P Hd103 Synchron-Polzahl Motor 1 3-8P P
Hz Hd104 Synchron-Eckfrequenz Motor 1 120,00Hz Hz
Hz Hd105 Synchron-Maximalfrequenz Motor 1 120,00Hz Hz
v Hd106 Synchron-Nennspannung Motor 1 310V v
A Hd108 Synchron-Nennstrom Motor 1 3,40A A
—— s omipod
(® Motor Parametersatz 1
(O Motor Parametersatz 2
®. Umrechnung der Winkelgeschwindigkeit x
Die Mdorkonshnte Keoder auch Gegen EMK genannt kangi in der proDRIVE auf
zweei verschi Die Induktjfonsspannung die bei
Hitachi umnchbem in Radiant pro Sekunde und nicht in rehungen pro Minute
angegeben wird, kann die proDRIVE unter Auswahl der Nerschaltung umrechnen
Bitte treffen Sie thre Auswahi:
Start Abbrechen (O Gegen EMK in mVolt Sekunde pro Radj Start Abbrechen
7 214,4
(@) Gegen EMK in Volt bei 1000 Umdrehungen pro Minute
(info: Hd103 Synchron-Polzahl Motor 1: “3-8P%)
224 V/1000rpm
e @ stern ()
(O Dreieck (8)
AN —
Die Eingabewerte fiir Uberstromgrenzwert und
Winkelgeschwindigkeit werden je nach Eingabe umgerechnet.
39
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=

[53-P1-00054-H - Hitachi SJ-P1_EU - Modbus Adresse 1]

& Autotuning X
[53-P1-00054-H - Hitachi 51-P1_EU - Modbus Adresse 1]

Ubergang zu Online...
Mit dieser Funktion kénnen Sie den Lauf des permanenterregten AC-Motors (Synchronmotor) optimieren.
Dieses erfordert allerdings die Eingabe wichtiger KenngroBen die Sie dem Typenschild bzw. dem Motordatenblatt des » ) n
Herstellers entnehmen kdnnen (Hinweis: Die Motorkonstante Ke kann sowohl in mVs/rad als auch in V/1000rpm Ubergang zu Orkins...
angegeben werden): U
Parameter... - Name Anwendereinstellungen  Einheit / :cr;:‘ul
ntriel
I omgr angeschlos:
bb160 Uberstr enzwert Motor 1 55A A zerstort werden. Die Deaktivierung per “STO" reicht in diesem Fall nichg aus!
Hd 102 SWMMOWSW Mow 1 I,M kw Im Zweifelsfall mug ein Schatz den Motor vom Frequenzumrichter trey
Hd103 Synchron-Polzahl Motor 1 3-8P P
Hd104 Synchron-Eckfrequenz Motor 1 120,00Hz Hz = Autotuning X
Hd105 Synchron-Maximalfrequenz Motor 1 120,00Hz Hz [53-P1-00054-H - Hitachi $3-P1_EU - Modbus Adresse 1]
Hd106 Synchron-Nennspannung Motor 1 310v v
Hd108 Synchron-Nennstrom Motor 1 3,40A A

Hd116 Synchron-Motorkonstante Ke Motor 1 214,4mVsjrad

@ Motor Parametersatz 1

O Motor Parametersatz 2 Autotuning lauft (Motor SET: 1)...

Start Autotuning

© Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved. 40
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Assistenten — Autotuning P1 mit PM-SPM-Motor

= Autotuning X

[53-P1-00054-H - Hitachi 5J-P1_EU - Modbus Adresse 1]

Das Autotuning ist beendet,

bitte priifen Sie den Zustand des Umrichters und
bestatigen das Ergebnis

Rl
I

tuning End!! FTuning failed

IM R1: Please check
IM R2: Setting, Wiring

£ Autotuning X
[53-P1-00054-H - Hitachi 51-P1_EU - Modbus Adresse 1] ‘

Das Autotuning wurde erfolgreich beendet

Parameter... « Name FU-Einstellungen
Hd110 Synchron-Motork...  3,5800000hm
Hd112 Synchron-Motork...  25,720000mH
Hd114 Synchron-Motork... 30, 120000mH
Hd116 Synchron-Motork...  214,4mvsjrad
Hd118 Synchron-Motork...  0,00277kgm2

Next

Abschluss des Autotunings
mit Erfolg, bzw. mit Fehler

= Autotuning

[53-P1-00054-H - Hitachi $J-P1_EU - Modbus Adresse 1]

Das Autotuning ist beendet,

bitte priifen Sie den Zustand des Umrichters und
bestatigen das Ergebnis

s

tuning End!! FTuning failed

IM R1: Please check

IM R2: Setting, Wiring

£ Autotuning X

[53-P1-00054-H - Hitachi 5J-P1_EU - Modbus Adresse 1]

Autotuning endet mit Fehler, bitte finden sie mit Hilfe
x des Geratehandbuchs mogliche Ursachen

© Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved.
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8, Pro-drive - "Unbenannt
Datei Ansicht

Bearbeiten Projekt Kommunikation Bedj

[} NeuesProjekt (= Projekt sffnen... [l Projekt speiche

fn | Assistenten  Hilfe

] | & Autotuning - WJ200 Datensicherung @) Stormelderegister... | Ff] Vergleichen +

E-%, Unbenannt

¥ WJ200-002-5F Anwendereinstellungen  FU-Einstellungen  Werkseinstellungen

-&F Quickstart Men(l
- 0 - Anzeigen 002 1202h Start/Stop-Befehl 3-ModBus-RTU 3-ModBus-RTU  1-Digitaleingange FW, RV
1-&F 1 - Grundfunktionen A0O: 1203h Eckfrequenz 50,0Hz 50,0Hz 50,0Hz
(-&F 2 - Erweiterte Funktionen Al 1204n Maximalfrequenz 50,0Hz. 50,0Hz 50,0Hz
&5 3 - Matorauswahl fo20 1216h Basisfrequenz 6,00Hz 6,00Hz 6,00Hz
-4 4 - Ansteuerprinzip A021 1218h 1, Festfrequenz 0,00Hz 0,00Hz 0,00Hz
145 5 - analoge Ein/Ausgange Ap22 1218h 2. Festfraquenz 0,00Hz 0,00Hz 0,00Hz
4 6 - digitale Ein/Ausgange AD23 121¢ch 3, Festfrequenz 0,00Hz 0,00Hz 0,00Hz
& 7 - soliwerte 061 124Fh Max, Betriebsfrequenz 0,00Hz 0,00Hz 0,00Hz
il 5 crenasy A062 1251h Min. Betriebsfrequenz 0,00Hz 0,00Hz 0,00Hz
-5 8 - RS 485 / USB ;
081 1269h AVR-Funktion 2-AVR nicht aktivim .. 2-AVR nichta.. 2-AVR nicht aktiv im Runt.
45 11 - PID-Regler
082 1264h AVR-Spannung 2307 230v 230
& 12 - Drehmomentenregelufg
i 097 127Dh Hochlaufcharakteristik 1-5-Kurve 1-5-Kurve 1-5-Kurve
-4 13 - Positionierung
& 14-Exsq A098 127Eh Runterlaufcharakteristik 1-5-Kurve 1-5-Kurve 1-5-Kurve
£ 15 - Option 012 130Dh Elektranischer Motorschutz / Einstellw... 1,94 1,94 1,94
& 19 - weitere Paramglersatze 043 1333h Lasteinstellung 1-Hohe Dauerlast (20.. 1-Hohe Daue... 0-Hohe Uberlast (50% far...
£ 20 - Fehlerspeich 030 135Dh Bremschappereinschaltdauer 0,0% 0,0% 0,0%
-5 Alle Parameter 091 135Eh Stop-Modus O-Runterlauframpe  O-Runterlaufr.. O-Runterlauframpe
b095 1362h Bremschopper freigeben O-nicht freigegeben  O-nichtfreige..  O-nicht freigegeben
coos 1405h Digitaleingang 5 2.CF1 2.CF1 2.cF1
Fo02 1103h 1. Hochlaufzeit 10,005 10,008 10,005
FO03 1105h 1. Runterlaufzeit 10,005 10,005 10,005
D I e M Oto ro ptl m I e ru ng HOD3 1503h Motorleistung 0.10kW 0.10kW 0.20kW
HOD4 1504h Motorpolzahl 2polig 2polig 4polig

steht sowohl im HD- als
auch im ND-Modus zur
Verfligung.

<

Param... a Bereich (FU) FU-Einstellungen

Bereich

1.4
30,0..50,0.
30,0.,.400,
0,00...50,0.
0,00...50,0.
0,00..50,0.
0,00...50,0.
0,00..50,0.
0,00..50,0...
0.2

200V...240¥
0.4

0.4
04..1,94
0..199
0,0..10,0%
0.1

0.2

0..255
0,01..360..
0,01..360..
0.10kW.. 1...
2polig..d..

Beschrebung

3
Frequenzsollwertvorgabe 3 ModBus RTU 3-ModBus-RTU | i-Analogeingange Zur Vorgabe der Frequenzsoliwert

Zur Vargabe des Start/Stop-Befenl
Frequenz bei maximaler Ausgangs
Maximal mogliche Frequenz
Basisfrequenz wird gefahren, wen
Wird abgerufen Gber CF1 (bindr &
Wird abgerufen aber CF2 (binr k
Wird abgerufen Gber CF1 = CF2 [k
Max. magliche Betriebsfrequenz
Min. magliche Betriebsfrequenz
Automatische Spannungsregulien
Im Normalfall die Matornennspan
Die Hochlaufcharakteristik beziehi
Die Runterlaufcharakteristik bezie
Ein dauerhaftes Uberschreiten des
Einstellung der Last

Funktion dient zur Uberlastaberw
Funktion legt das Verhalten bei St
Verhalten des Bremschoppers
Programmierung Digitaleingang 5
Zeit von OHz bis ADD4

Zeit von A004 bis OHz
Nennleistung des angeschlossene

Polzahl des angeschlossenen Mot

doo 000.5000Hz  0,00Hz
9002 0,00..1,94 0,004
do13 0,0...600,0v 00V
Foo1 000.5000Hz  0,00Hz
Kontrolifeld - WJ200-002-SF USB adr 2 (lokaler PC)
Gerétesteuerung — A o Digitale Eingdnge
@  Dirskimadus FU auslesen (F3) P Startvorwirts 0002 Mum‘;;‘: g::“mmwmmm Q\ 0\ @ @ @ @ @ @
@ FU beschreiben [F10) { Start rackwarts o @ etz AUS/EIN erfordertich Digitale Ausgénge
Offline Speichemn B Stop Ativierung. .. @ FU-Fehier @ STO-Funktion aktiviert Q\ Q‘ Q‘ e @ @

=i Mit Umrichter verbunden bleiben

Lesen der FU-Einstellungen erfolgreich

Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved.
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Assistenten — Motoroptimierung WJ200

i ¥ Motoroptimierung
|
[WJ200-002-5F - Hitachi Wi200_EU - Modbus Adresse 1]
| Mit dieser Funktion lassen sich die Motordaten auch im ND-Modus (b049=01) cpamieran
7. Motelf5ten Parametersatz

@'\ Jerkssinstellung lzden
(_) Motordaten bearbeiten

1, Motordsten Parametersatz

: [l Werkssinstellung lzden
i @ otordaten bearbeten

\I'ordeﬁnie'r-te Motodaten suswahlen...

Vordefimeris Motodsten auswahisn,

Param «  MName
HOD3 Maotorlsistung 0.20kW
HOD4 Metorpakzhl 4palig
HO30 Maotorkonstante R1 {Autctuning) 10,5340hm
{ Hox Motorkonstants R2 { Autctuning) 5,03}
Die erweiterten W 45,56
-2 o HO33 Motorkenstante Io {Autctuning) L13A
Motordaten kénnen fir |
! HO34 Motorkonstante 3 {Autctuning) ﬂmkgmz
jeden Parametersatz frei | s wcwrksungass osow
H H H204 Motorpolzahl 2.P5 4palig
konfiguriert werden.
H230 Motorkenstante R1 {Autotuning) 2.PS
HI3L Motorkonstante R2 {Autctuning) 2.PS
H23Z Motorkonstante L (Autotuning) 2.PS
H233 Motorkonstante Io (Autetuning) 2.PS

Anwendereinstellungen  Einheit

Ohm

Ohm

mH

kgm2

Ohm

Ohm

mH

Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved.

Die erweiterten Motordaten
kénnen fir jeden X |
Parametersatz separat, auf
diesem Wege zurlick in
Werkseinstellung gebracht
werden.

Bereich

0.10kW...18... )
2palig.. 48p..

0,000,655,

0,000..,65,5...

0,00,./655,3...

0,00,./655,304

0,001...99%5...

0.10kWY...18...

Zpolig...48p...

0,000...65,5...

0,000...65,5...

0,00..855,3... |

0,00...655,304 s l

Wisiter Abbrachan
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Assistenten — Motoroptimierung WJ200

; Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Kommunikation Bedienen  Assistenten  Hilfe
[[] Meues Projekt [ Projekt affnen... = [ Projekt speichern | B Meuer Umrichter | &3 Konvertiere zu... | 25| Datensicherung Starmelderegister... | FE Vergleichen »
[ ‘% Unbenannt W ) JI}
=@ || Wi200-002-5F Eigenschaften Wert
Bezeichnung Hitachi WJ200_EU

L e rasana Ll D‘}:C

@ Motoroptimierung % ;g

[WJ200-002-5F - Hitachi WJ200_EU - Modbus Adresse 2} a0

09.0

Mit dieser Funktion lassen sich die Motordaten auch im ND-Modus (b049=01) optimieren 3o
30
1. Motordaten Parametersatz 2. Motordsten Parametersatz 3
(O Werkseinstellung laden (O Werkssinstellung laden it

4.0
(@) Moto . (®) Motordaten bearbsiten

a0
; SO | 2.0
2 i SR i L L0 A “se S AC NS e d ;.G

B 3.0
Param... = Mame Anwendereinstellungen  Einheit Bereich 3.0
Motorieistung Q.10kw D.10kW...18... Lol
HOO4 Motorpotzshl Zpolig 2polig..48p...
HO30 Matorkonstante R1 {Autotuning) 41,5100hm Ohm 0,000..,65,5...
HO31 Maotorkenstante R2 {Autctuning) 18,5850hm Ohm 0,000...65,5..,
Ho32 Vordefinierte Motodaten auswihlen X
HO33
HO34 Mctoren Typ Spannungsklasse: Leistungz Maotorpotzahl:
H203 Hitachi-IE3 Motor ~| |a00 ~ || odkw v |a -
H204 Auswzhl:
Ri (Hb110 [ HO20): 16,9144320hm
H230 RZ (Hb11Z [ HOZ1): 12,BB58080hm
dissi L (Hb114 [ HO22): 169,378836mH
Io (HbL16 [ HO23): 0,264
H2T2 1 (Hb118 f HO24): 0,00266kgm2
H233 Hal
tchen
=
M

Die erweiterten Motordaten kbnnen per
Drop-Down-Felder ausgewahlt werden.

Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved. 44



proDRiVE-Getting Started

HITACHI

Inspire the Next

Classic Operator Panel

% Pro-drive - *Unbenannt

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Kommunikatiof | Bedienen A)sistenten

Hilfe

[] Meues Projekt [ Projekt dffnen... = [ Projekt speit

=-%, Unbenannt H

:ensicherung @ Stérmelderegister... | Ef Vergleichen =

8 ) B MES1-002-SBE E%
ZE

Serie @ Starmelderegister..,

Regi ~

Fre TErRnLS
qi@ FU Initialisieren

Kopiere Werkseinstellung -> Anwendereinstel

Lanoeremstenurng
Leistungsgrake
Spannungsklasse
Mennstrom

Schnittstelle

oo
0,25kKW
200V Operator Panel ';»
1,44 [ [MES1-002-5BE - Hitachi NES1_EU]
Vareinstellung serielle Schnif
| @ VR
| @ Alarm

Weiter zu Parameter -3

@ Hz
| @ RUN @y
| @ prRG @
| [

Run

;
2
aE ¢
3

Verfligbar fir alle FU-Serien ohne USB Anschluss!

Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved.
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EzSQ-Programm

| & Pro-drive - *Unbenannt

| Datei Bearbeiten Ansicht Projekt | Kommunikation Bedienen Assistenten Hilfe

| [] Meues Projekt (= Projekt 6ffnen... Verbindungsstatus anzeigen... richter

Direktmodus F2

Online F3
Offline F4

=%, Unbenannt

@ [+ wiz00-002-5F

----- £ Quickstart Mend
& 0 - Anzeigen

1 - Grundfunktionen
(&5 2 - Erweiterte Funktions
=-£F 3 - Motorauswah ?
- 4 - Ansteuerprinzip
&5 5 - analoge Ein/Ausgér -
#-&F 6 - digitale Ein/Ausgdn ;\
-8 7 - Sollwerte
+-£F & - Grenzen

Lesen vom Umrichter F9
F10

Schreiben zum Umrichter
Speicherp/INetz

Ez5Q) Programm lesen

Vergleiche mit Umrichtel,.

Sollwert (Eir

& AD1S tartbedingung
H-457 O - RS 485 / USB
@ 11 - PID-R / | Al1E FiKer Analogeingang (
2) - PID-Regler
i AT Easp\Sequence
#5712 - Drehmomentenregelung
j@ 13- Positionierung AD1S Abrufkn der Festfrequ)
£ & 14 - E25Q AD20 Basisfrequenz
ij___@ 15 - Option A2 1. Festfreljuenz
#5719 - weitere Parametersitze Aozz Z; Festireqhenz
(- 20 - Fehlerspeicher AD23 3. Festfrequ
..... @ Alle Parameter AD24 4, Festfrequen
AD25 5. Festfrequenz
AD2E 6. Festfrequenz

Das EzSQ-Programm kann nur gelesen und
geschrieben, aber nicht editiert werden

3 Konvertiere zu.,

ollwertvorgabe

enz (Eingang O]
enz (Eingang O}

=&, Unbenannt

Anwendereinstellungen

1-Analogeingange

1-Digitaleingange F.., 1-Digitale
50,0Hz 50,0Hz
50,0Hz 50,0Hz
0-[0]-10n 0-[01-[O1]
0,00Hz 0,00Hz
0,00Hz 0,00Hz
{455

Ansicht

o @ [ wizoo-002-5F
-£8 Quickstart Mend
~&F 0 - Anzeigen
-5 1 - Grundfunktionen
(-5 2 - Erweiterte Funktionen
- 3 - Motorauswahl
-4 4 - Ansteuerprinzip
645 5 - analoge EinfAusginge
(+-£ & - digitale EinfAusgange
-7 7 - Sollwerte
#-&F 8 - Grenzen
547 9 - RS 485 / USB
(&5 11 - PID-Regler
-4 12 - Drehmomentenregelung
- 13 - Positionierung
& 14 -5
(-&F 15 - Option
-7 19 - weitere Parametersatze
[+-4F 20 - Fehlerspeicher

&% Alle Parameter
"n Ez5Q Programm

FU-Einstellungen
1-Analogeing...

ing...

Projekt  Kommunikation

% Projekt affnen... v [ Projekt speichern | [ Neuer Umrichter | £ Konvertiere zu..

HITACHI

Inspire the Next

| Datensicherung 47 Stormeldere

Werkse
1-Anal
1-Digif
50,0Hz
50,0Hz
0101
0,00Hz
0,00Hz

Bedienen Assistenten  Hilfe

Datensicherung ) Stormelderegister...

Info: Das Lesen und Schreiben von EzSQ-Programmen wird unterstiitet, Eine Bearbeitung ist derzeit nicht

maoglich!
Programm Name: MNewFile
Roh Grafe (Byte): 288
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Datei

D Meues Projekt [ Projekt

%

*Unbenannt

Bearbeiten Ansicht

Unbenannt

&% Quickstart Men
-5 0 - Anzeigen

0.5 2 - Enweiterte F
785 3 - Motorauswa
0457 4 - Ansteuerpri
745 5 - analoge Ein
0.-£5 6 - digitale Ein/,
£ 7 - Sollwerte
7457 8 - Grenzen

7-&5F 1 - Grundfunkti| -

Projekt Kommunikation Bedienen Assistenten Hilfe

. MNeuer Umrichter

9 Konvertiere 2u... \

F MNeuer Parametersatz Ctri+W
# Parametersatz 6ffnen... Ctri+T
ﬂ Praojekt als Parametersatz &ffnen.

Parameterfilter \ L4

0457 9- RS 485/ USB
0457 11 - PID-Regler
-7 12 - Drehmome

P ra e u = e B e = T B =

-7 14 - 250
& 15 - Option

)

487 Alle Parameter

757 13 - Positionierung

.57 19 - weitere Parametersitze
(#4557 20 - Fehlerspeicher

CEISITIg U
Spannungsklasie
ntenregelung MNennstrom

Modbus Adresse!

Schnellzugriff

Desktop
-
Bibliotheken

L |

Dieser PC

@

Netzwerk

Ctrl+l  bnvertiere zu... |

EzSQ-Programm

>

Wert

Hitachi WJ200_EU

WI200

EU

WI200-002-5F

Wersion 3.2

standard Asynchron 0-400Hz
(b048=00) Hohe Uberlast 150% fiir 60s
EU

0,25kW

200V

1,64

1 (lokaler PC)

Weiter zu Parameter ->

®, E25q Programm aus anderer Projektdatei Hinzufugen... x
Suchenin: [ || proDRWVE Ez50-Frogramme ~] @@ e mr
Name - Status Anderungsdatum Hp
@BiProgramm _Beispiel.pdp Q 22.01.2020 12:52 Pro-drive Project ..

Dateiname: [Programm_Beispielpdy ¥

Dateityp Froive Praiekt ("pdo)

v Aobrechen

|| Datensicherung @ Stormelderegister... | ﬁa Vergleichen «

| ®, Pro-drive - *Unbenannt

:Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Kommunikation Bedienen Assistenten Hilfe

| ) Meues Projekt [ Projekt offnen... ~ [l Projekt speichern | B Meuer Umrichter | £ Konvertiere zu...

=& Unbenannt
=-@ [¥] wi200-002-5F

£5 Quickstart Mend moglich!
| &5 0 - Anzeigen
#-&F 1 - Grundfunktionen
#-&F 2 - Erweiterte Funktionen
i-&F 3 - Motorauswahl
-4 4 - Ansteuerprinzip
E-£F 5 - analoge Ein/Ausgange
-8 6 - digitale EinfAusgédnge
&% 7 - Sollwerte
#-&F & - Grenzen
G485 9 - RS 485 / USB
-4 11 - PID-Regler
=-45 12 - Drehmomentenregejing
[-&F 13 - Positionierung
&8 14 - E25Q
=-4&F 15 - Option
-7 19 - weitere Parametfrsatze
-4 20 - Fehlerspeicher,
-4 Alle Parameter

{1 Ez5Q Programm

Programm Name: SmartBasicy'1.1
Roh Grafie (Byte): 1248

Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved.
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Datensicherung ) Stérmelderegiste

Info: Das Lesen und Schreiben von Ez5Q-Programmen wird unterstiitzt, Eine Bearbeitung ist derzeit nicht
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END

Pro-drive

© Hitachi Drives & Automation GmbH 2020. All rights reserved. 48
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